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Содержание осtlовных тем испытания

Раздел l Современная теория управления

L I Теорuя авmо.цаmuческоzо управлен uя

1 .1.1 Фунламентzlльные принципы управления.

l. 1.2 Классификаuия систем автоматического управления (САУ).

1.1.З Виды математиЧеских моделей САУ и принципы их составления.

1.1.4 Характеристики динамических звеньев и систем,

1 .1 .5 Анализ устойчивости линейных САУ.
1.1.6 Показатели качества САУ и методы их определения.

1.1.7 Свойства астатизма и инвариантности для линейных САУ.
1.1.8 Методы синтеза линейных САУ.
1.1.9 Метод пространства состояний. Формы и преобразования уравнений

состояния.

1.1.10 Фазовые траектории и фазовые портреты линейных систем.

1.1.11 Управляемость и наблюдаемость линейных систем.

|.1.12 Модальное уравнение.

, 1.1.13 Оценивание состояния объекта и возмущений.

1.1.14 !искретные САУ, их математиЧеское оtIисание и исследоваIIие с

использованием дискретного преобразования Лапласа.

1.1.15 Анализ устойчивости и качества дискретных систем.

1.1.1б Синтез чифровых корректирУЮщих устройств,
1 .1.17 Метод фазового пространства для нелинейных систем.

1.1.18 Исследования автоколебаний в нелинейных системах MeToltoм

гармонической линеаризации.

1.1.19 Метод Ляпунова для исследования устойчивости неJIинейных систем.

1,1.20 Теория абсолютной устойчивости неJIинейных систем.

|.1.2l Скользящие режимы в нелинейных системах.

1,1,22 Спектральный метоД расчета установиВшихся случайных IlpolteccoB в

линейных стационарных системах.

1,1 .2З Метод статистической линеаризации.

|,|,24 Метод динамики средних.

I.2 Меmоdы опmuлltlзоцuu ч оп,пlrtлtальное управленае
1,2, 1 Теоретические основы математического программирования,

| .2.2 Линейное программирование.



1.2.3 Нелинейное программирование,

1.2.4 Критерии оптимальности динамических систем.

1.2.5 Методы вариационного исчисления в задачах оптимизации динамических
процессов.

1.2.6 Принцип максимума.

| .2.7 Синтез управлен ия, оптим€IJI ьного п о быстродействи ю.

1.2.8 Робастные системы.

1,2.9 Адаптивное управление.

Раздел 2 Теория систем

2.I Теорuя сло)tснl Iх сuсmем

2.1.1 основные признаки, определяюLцие понятие сложной сис.гемы.

2,1.2 МатематическИе моделИ и способы описания сложных систем.

2.1.3 Показатели эффективности сложных систем.

2.1.4 Распределенные и иерархические системы.

2. 1.5 Методы искусственного интеллекта.

2.1,6 Теория графов. Типы и структуры графов. оптимальные задачи на графах.

2.1 .7 Методы повышения надех(ности сложных систем.

2,2 Моdеларованuе сасmем

2,2.1 основные своЙства и характеристики моделей.

2,2,2 Классификация моделей по способу физической реализации.
2.2.з Классификация моделей по форме математического описания.

2,2.4 Конечные автоматы и их использование Для моделирования сисl.ем

управления.

2,2,5 Принципы построения моделей с дискретными состояниями и непрерывным
временем.

2.2,6 Теоретические основы метода статистического моделиров ания. основные
свойства и примеры оценок.

2,2,7 Принципы оценки точности и трудоемкости статИстического модеJlирования.
2.2.8 Генераторы случайных чисел и векторов.

2,2,9 МетодЫ восстановления закона распределения по резуJlьтатам
статистического моделирован ия.

2.2.|0 Критерии согласия.

2.2.| | Генераторы случайных процессов.



2.2,12 Методы сокращен ия трудоем кости статисти ческо го модел и ров ания.

2.2,|З Основные задачи и принципы организации факторного эксперимента.

2.3 Теорuя прuняmuя решенuй

2.3.1 Основные понятия исследования операrrий и системного анализа.

2.3.2 Классификаuия задач принятия реtttений. Методоrlогические осtlоl]ы теория

принятия решений.

2.З.З Игровые методы принятия решений в условиях неопределенности.

2,3,4 Методы решения стратегических матричных игр.

2.3.5 Статистические игры.

2.3.б МногокритериЕ}льные задачи принятия решений.

2.3,7 Алгебра нечетких множеств в залачах lIринятия решений.

Раздел 3 Вычислительные системы

3.1 OcHoBbl орzаназацuu ЭВМ
3. 1 . l Арифметические и логические основы вычислиr,ельной техIIики.

3.1 .2 Организация памяти ЭВМ.

З.1.3 Организация программного управления ЭВМ.

3.1.4 Организация прерываний в ЭВМ.

3. 1.5 Взаимодействие с периферийными устройствами,

3.1.6 АРхиТектурные особенности организации ЭВМ различных классов.

3.1.6 Сетевая архитектура (клиент-сервер)

3.1.7 Системный подход к защите информачии, I

3. 2 М акро про цессор n u,, )o"U, лuо

3.2.1 Типовая структурная схема микропроцессорного устройства. Назначение и

состав основных узлов.

З .2.2 У правляю щи е устро й ства м и кро п ро Lteccopa.

3.2.3 Операционные устройства микропроцессора,

З .2.4 Интерфейсные устройства м и кроп ро цессора.

з.2.5 Структура простейшей микро-ЭВМ. Понятие внутреннего интерфейса.

колирование и адресация команды данных, Принцип программного управления.
3.2.6 Организация системы (ввода-вывода) м и Kpol l роtlессорных систем.

3.2.7 Микропроцессоры управления потоками событий.

3.2.8 Микропроцессоры управления потоками данных.



3.2.9 Микропроцессоры uифровой обработки сигналов.

3.3 Сеmu ЭВМ

3.З. l Классификаuия информаuионно-вычислительных сетей,

3.3.2 ГлобаJIьные вычислительные сети. Струк,гура и характеристика.

3.З.3 Способы и средства коммутации и передачи данных.

3.3.4 Интерфейсы и протоколы взаимодействия в сетях ЭВМ.

3.З.5 Лока-пьные вычислительные сети. Структура и характеристики.

3.3.6 Многоуровневая организация управления локальных сетей.

Раздел 4 Программное обеспечение

4, I С uсmелцное проzрпммное обеспечен uе

4.1.1 Краткая характеристика компилятора, ассемблера, интерIlре,га,гора.

загрузчика.

4.1.2 Распределение и организация памяти, управление IIамятью. Статическое и

динамическое распределение памяти.

4.1.3 Принципы построение операшионной системы. Процессы, ресурсы.

прерывание.

4.1.4 Классификаuия операционных систем.

4,1.5 Функчии операционной системы по управлению памятью. Мето/tы

распределения памяти,

4.1.6 Мультипрограммирование и способы его реализации.

4.1 .7 Сетевые протоколы.

4.1.8 Сетевые операционные среды.

4.1 .9 Операционные системы реаJIьного времени,

4. 2 П poz р амtпн о е о б е с п ече н u е с u с п1 ем а в пл ом а m uз а ц u at u y,,l р о вл е lt llя

4.2,| Основные принципы организации процесса объектгlо-ориентированного

анаJIиза и проектирования.

4.2.2 Иерархическая, сетевая и реляционная модели данных.

4.2.3 Реляционная алгебра и язык SQL.

4.2.4 Основы построения экспертных систем.

Раздел 5 Системы управления летательными аппаратами

5.1 Харакmерuсmuкu леm.оmел.ьноlо аIlпараmа (ЛД) как объекmа упрOвленuя



5.1.1 Аэродинамические схемы, органы управления; типы ЛА.

5.1.2 Аэродинамические И газодинаМические силы И MoMetITl,l. лействуlоtItие lIa

лА.

5,1.3 Типовая модель llвижения JIА. Разлеле1-1ие и JIиIlеаризаtlия уравtlеllий
продольного и бокового лвих(ения JlA.

5.1.4 Маневренные свойства ЛА.

5.1.5 Передаточные функции ЛА.

5.1.6 МетоДы и СРеДСтва иЗмерения параметров полета ЛА. Гироскопические

датчики углов ориентации, угловых скоростей и ускорения ЛА.

5.1,7 Курсовые системы. Методы опреllеJIеI]ия координа.г JIА.

5.1.8 Информаuионные каналы систем управления jlд. Бор-говые

радиолокационные, оптические и информационные устройства. Радиотелеме.грическис и

радионавигационные устройства.

5.1.9 Использование бортовых LII]M в сис,геме управJIсIIия.

5.2 Управлен.uе полеmом

5.2.1 обшая функционаJIьная схема системы управления полетом в атмосфере.

5.2.2 Системы угловой стабилизации JIА,

5.2.3 Системы автономного управления.
5 .2.4 Системы телеуправления.

5.2.5 Системы самонаведения.

5.2.6 Управление угловым полоя(ением космического JIА,

5.2.7 Управление траекториями космических JIА.
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